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/ PODNOSNIKI

PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY

Podnosnik elektromechaniczny o zwiekszonym zasiegu ramion = Silniki " cavagiol
o podwyzszonej wydajnosci zabezpieczone termicznie ® Teleskopowe
ramiona nosne z optymalnym punktem podparcia = Nakretki nosne
i zabezpieczajace wykonane z brazu = Sruby ze stali walcowanej zapewniajace
dlugg zywotnos¢ = Automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia
Automatyczny system smarowania nakretek nosnych = System szybkiego
mocowania adapteréw pomocniczych = Elektromechaniczna synchronizacja
z doktadnoscig do 20 mm = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z normga
EN1493:2010

KPX337WK asymetryczne 2 i 3-cze$ciowe ramiona o zasiegu 900/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci.

KPX337LWK asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 900/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci ® Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2650 mm.

KPX337LWR asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 900/1250 mm
= System szybkiego mocowania adapteréw wysokosci ® Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2650 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 80 mm

KPX343WK asymetryczne 2 i 3-cze$ciowe ramiona o zasiegu 1100/1200 mm
= System szybkiego mocowania adapterow wysokosci ® Zwiekszony rozstaw
kolumn do 2650 mm = Wysoko$¢ punktéw podparcia na poziomie 95 mm

L szeroko$c rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) .
MODEL udzwig ! . ; min. wysoko$¢
catkowita kolumnami z trawersem podnoszenia
KPX337WK* 3200 kg 3260 mm 2500 mm 3870 mm 2020 mm 95 mm
KPX337LWK* 3200 kg 3350 mm 2650 mm 3870 mm 2010 mm 95 mm
KPX337LWR* 3200 kg 3350 mm 2650 mm 3870 mm 2007 mm 80 mm
KPX343WK* 3500 kg 3362 mm 2650 mm 3868 mm 2010 mm 95 mm

*VAR - mozliwos¢ przedtuzenia trawersu gérnego o 1000/1500 mm

Podnosnik elektromechaniczny o wyjatkowej wytrzymatosci = Silniki
o0 podwyzszonej wydajnosci zabezpieczone termicznie ® Teleskopowe
ramiona no$ne o zwiekszonym zasiegu ® Nakretki nosne i zabezpieczajace
wykonane z brazu = Sruby ze stali walcowanej zapewniajace dtuga
zywotno$¢ = Automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia =
Automatyczny system smarowania nakretek nosnych = System szybkiego
mocowania adapteréw pomocniczych = Elektromechaniczna synchronizacja
z doktadnoscia do 20 mm = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z normga
EN1493:2010

KPN255LIKT 3-czedciowe symetryczne ramiona o zasiegu1800 mm.
KPN349WELIK+ 3-czesciowe symetryczne ramiona o zasiegu 1310 mm =

Mozliwos¢ przedtuzenia trawersu VARKPX341/150 zapewniajac wysoko$c
catkowitg 5380 mm

L, szeroko$c rozstaw miedzy wysokos¢ catkowita max. wysoko$¢ ) ..
MODEL udzwig . . 8 ; min. wysoko$¢
catkowita kolumnami z gornym trawersem podnoszenia
KPN255LIKT 5500 kg 4080 mm 3000 mm 4950 mm 2030 mm 120 mm
KPN349WELIK+ 4200 kg 3420 mm 2650 mm 5380 mm 2020 mm 100 mm

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 1
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PODNOSNIKI

PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY
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Ravaglioli
Podnosnik elektromechaniczny z jednym silnikiem = Przeniesienie
napedu na poziomie posadzki ® Nakretki nosne i zabezpieczajace
wykonane z brazu = Sruby ze stali walcowanej zapewniajace dtuga
zywotnos¢ = Automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia =
Automatyczny system smarowania nakretek nosnych = Urzadzenia
bezpieczenstwazgodneznorma EN1493:2010

KPS306HE montaz na dedykowanej podstawie = Przeniesienie
napedu watem Cardana z bezobstugowa przektadnig =
2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 1200 i 900 mm = Adaptery z ptynng
regulacja wysokosci w zakresie 100-140 mm.

KPS306LHE (wersja poszerzona) montaz na dedykowanej podstawie
= Przeniesienie napedu watem Cardana z bezobstugowa przektadnia =
2 i 3-czedciowe ramiona o zasiegu 1200 i 900 mm = Adaptery z ptynna
regulacjg wysokosci w zakresie 100-140 mm.

KPS306C3
KPS306LC3
KPS306HE

KPS306LHE

KPS306C3 montaz na dedykowanej podstawie = Przeniesienie
napedufanicuchem= 2 i 3-czesciowe ramiona zasiegu 12001900 mm
= Adaptery z ptynng regulacja wysokosci w zakresie 100-140 mm.

KPS306LC3 montaz na dedykowanej poszerzonej podstawie
= Przeniesienie napedu faricuchem = 2 i 3-czesciowe ramiona
o zasiegu 1200 i 900 mm = Adaptery z ptynna regulacja wysokosci
w zakresie 100-140 mm.

KPH327H2  Przeniesienie napedu watem Cardana z bezobstugowa
przektadnig = 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 820 i 1200 mm = Adaptery
z ptynna regulacja wysokosci w zakresie 95-135 mm.

dowi szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) Koie

uaamg catkowita kolumnami catkowita podnoszenia min. Wysokosc
KPS327H2 3200 kg 3260 mm 2500 mm 2646 mm 2005 mm 95 mm
KPS306C3 3200 kg 3150mm 2500 mm 2694 mm 2055 mm 100 mm
KPS306LC3 3200 kg 3300 mm 2650 mm 2694 mm 2055 mm 100 mm
KPS306HE 3200 kg 3125 mm 2500 mm 2697 mm 2050 mm 100 mm
KPS306LHE 3200 kg 3275 mm 2650 mm 2697 mm 2050 mm 100 mm

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY

Podnosnik elektrohydrauliczny = Mechaniczna synchronizacja na
poziomie posadzki = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana
automatycznie lub recznie = Bezobstugowy sitownik hydrauliczny
w kazdej kolumnie = Silnik zabezpieczony cieplnie ® Hydrauliczne
urzadzenia zabezpieczajace na wypadek nagtego wycieku oleju
lub przecigzenia = Automatyczna blokada ramion podczas
podnoszenia ® Maty gumowe zabezpieczajace przed otarciem
drzwi = System szybkiego mocowania adapteréw pomocniczych
= Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z normg EN1493:2010

PD3800

automatycznie zwalniana blokada wysokosci za pomoca
dzwigni ® mechaniczna synchronizacja na poziomie
posadzki = asymetryczne 2 czesciowe ramiona o zasiegu
740 - 1150 i 890 - 1390 mm = adaptery z plynng regulacjg
wysokosci ® automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia.

PD4000Ne

automatycznie zwalniana blokada wysokosci ® automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne 2 i 3-czeSciowe ramiona o zasiegu 712 - 1051
i 793 - 1500 mm = adaptery z ptynng regulacja wysokosci
w zakresie 90-160 mm = niski prog nie przekraczajacy 25 mm.

w

1
| §)
PD4000Ne.A
opcjonalny adapter
wysokosci 90 mm

L szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) L,
udzwig ; . : : min. wysoko$¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD3800 3800 kg 3425 mm 2740 mm 2824 mm 1910 mm 110 mm
PD4000Ne 4000 kg 3420 mm 2830mm 2826 mm 1800 mm 90 mm

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 3
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PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY NORTEC
PRO>>

Podnosnik elektrohydrauliczny = Mechaniczna synchronizacja na
poziomie posadzki = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana
automatycznie lub recznie = Bezobstugowy sitownik hydrauliczny
w kazdej kolumnie = Silnik zabezpieczony cieplnie ® Hydrauliczne
urzadzenia zabezpieczajace na wypadek nagtego wycieku oleju
lub przecigzenia = Automatyczna blokada ramion podczas
podnoszenia ® Maty gumowe zabezpieczajace przed otarciem
drzwi = System szybkiego mocowania adapteréw pomocniczych
= Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z normg EN1493:2010

automatycznie zwalniana blokada wysokosci ® automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= 3-czesciowe ramiona o zasiegu 685 - 1208 mm = adaptery

zptynna regulacja wysokosci.
!

3H00¥Ad

1
| §)
PD4000OHE.A
opcjonalny adapter
wysokosci 90 mm

automatycznie zwalniana blokada wysokosci ® automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej = silnik z pompa
i zbiornikiem oleju mocowany na szczycie kolumny
= asymetryczne 2 i 3-czesciowe ramiona o zasiegu 770 - 1105 mm
i 685 - 1208 mm = adaptery z ptynng regulacjg wysokosci = brak
progu przejazdowego (podnosniktaczony gora).

w

1
| §)
PD4000CE.A
opcjonalny adapter
wysokosci 90 mm

L szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) L,
udzwig ; . ; : min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD4000HE 4000 kg 3477 mm 2750 mm 2866 mm 1928 mm 119 mm
PD4000CE 4000 kg 3439 mm 2862mm 4560 mm 1913 mm 104 mm

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK DWUKOLUMNOWY NORTEC
PRO>>

Podnosnik elektrohydrauliczny = Mechaniczna synchronizacja na
poziomie posadzki = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana
automatycznie lub recznie = Bezobstugowy sitownik hydrauliczny
w kazdej kolumnie = Silnik zabezpieczony cieplnie ® Hydrauliczne
urzadzenia zabezpieczajace na wypadek nagtego wycieku oleju
lub przecigzenia = Automatyczna blokada ramion podczas
podnoszenia ® Maty gumowe zabezpieczajace przed otarciem
drzwi = System szybkiego mocowania adapteréw pomocniczych
= Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne z normg EN1493:2010

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujgcej = 3-czesciowe ramiona
0zasiegu 860- 1800 mm = w zestawie adaptery wysokosci 180 mm
oraz reczna pompa hydrauliczna do awaryjnego zwolnienia
blokady.

automatycznie zwalniana blokada wysokosci = automatyczna
obstuga z poziomu skrzynki sterujacej ® symetryczne 3-czesciowe
ramiona o zasiegu 890 - 1800 mm = w zestawie adaptery wysokosci
180 mm oraz reczna pompa hydrauliczna do awaryjnego
zwolnienia blokady.

r!y

PD5500.A
w standardzie adaptery
wysokosci 90 mm

L szerokos¢ rozstaw miedzy wysokos¢ max wysokos¢ ) ..
udzwig ; . : : min. wysokos¢
catkowita kolumnami catkowita podnoszenia
PD5000 5000 kg 3650 mm 2810 mm 2848 mm 1900 mm 120 mm
PD5500 5500 kg 3980 mm 3300mm 2850 mm 1900 mm 100 mm

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 5
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PODNOSNIKI

PODNOSNIKI KOLUMNOWE

Zestaw 4 podnosnikéw elektrohydraulicznych = Elektroniczna
synchronizacja = Elektryczna blokada wysokosci zwalniana
automatycznie = Bezobstugowy sitownik hydrauliczny
w kazdej kolumnie = Silnik zabezpieczony cieplnie = Hydrauliczne
urzadzenia zabezpieczajace na wypadek nagtego wycieku oleju
lub przecigzenia = Urzadzenia bezpieczestwa zgodne
znormg EN1493:2010

PK8500W zestaw 4 kolumn faczonych bezprzewodowo = udzwig
8500 kg = automatyczna obstuga z poziomu skrzynki sterujgcej =
elektroniczna synchronizacja = regulowany rozstaw widet 252 - 540
mm = wysokos¢ podnoszenia 0 - 1700 mm = zasilanie bateryjne
650A 12V = kolorowy dotykowy wyswietlacz LCD

PK5500W zestaw 4 kolumn faczonych przewodowo = udzwig
5500 kg = automatyczna obstuga z poziomu skrzynki sterujacej =
elektroniczna synchronizacja = regulowany rozstaw widet 166 - 550
mm = wysokos¢ podnoszenia 0 - 1750 mm = zasilanie 230v/50 Hz
1.5 KW = wyswietlaczLCD

dawi szerokos¢ regulowany wysokos¢ max wysokos¢ ) Kok

Hazwig catkowita rozstaw widet catkowita podnoszenia min. wysokosc
PK8500W 8500 kg 1110 mm 252 -540 mm 3770 mm 1700 mm 0mm
PK5500 5500 kg 1110 mm 166 - 550 mm 3770 mm 1750 mm 0Omm

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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[<=]MOBILNY PODNOSNIK KOLUMNOWY

Elektroniczne sterowanie i synchronizacja {

> sterowanie kolumnami niezaleznie lub parami
> w standardzie przewodowy pilot sterujacy

> wyswietlacz Icd z informacjami obstugowymi
> zabezpieczenie hydrauliczno-mechaniczne

> zabezpieczenie cieplne przecigzenia silnika

> regulacja widet w zakresie od 16"do 23"

) o o moc wysokos¢ :
MODEL wersja udzwig/kolumna zasilanie silnika podnoszenia i
!
ML4030 4 kolumny 7500 kg 400V/50Hz 2,2kW 1700 mm 1

ML6045 6 kolumn 7500 kg 400V/50Hz 2,2kw 1700 mm
MLX7500A podpora 7500 kg - - 1355-1920 mm

(4= MOBILNY PODNOSNIK KOLUMNOWY

Elektroniczne sterowanie i synchronizacja ﬂ
) : <4
> elektromechaniczne lub elektrohydrauliczne kolumny przestawne h “

> duza i solidna podstawa kazdej kolumny

> mechaniczna blokada ustalonej wysokosci

> samosmarujace, bezobstugowe rolki wozkdw
> sygnalizacja $wietlna fazy parkowania

> sterowanie kolumnami niezaleznie lub parami
> zawory hydrauliczne na wypadek przeciaznia
> wylacznik bezpieczenstwa na kazdej kolumnie
> zabezpieczenie cieplne przecigzenia silnika

RAV 297H - 298H
RAV 210-220-230 (elektrohydrauliczne)

) max. srednica min. srednica min. $rednica
MODEL BRItz opony opony felgi

B2 3000kg 1200 mm 900 mm 580 mm
B2 4000kg 1200 mm 900 mm 580 mm
B 5500k 1200 mm 900 mm 580 mm
[ RrRAV220  [RCONLE 1200 mm 900 mm 580 mm
[ rRav260  [ESOLE 1200 mm 500 mm 580 mm
BEZZ 10000 kg 1200 mm 900 mm 580 mm RAV 240-260-270
B 7200kg 1200 mm 900 mm 580 mm

[ RAv29sH  [EENLE 1200 mm 900 mm 580 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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PODNOSNIKI

PODNOSNIK JEDNOKOLUMNOWY NORTEC
PRO>>

PJ2500 - podnosnik automatyczny

>podnosnik elektrohydrauliczny mobilny

>elektro-mechaniczna blokada

>wysokosci zwalniana elektrycznie

>automatyczna blokada ramion podczas podnoszenia

>adaptery wysokosci z ptynna regulacja podparcia

>mozliwos¢ pracy na zewnatrz s urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z normg EN1493:2010

MO D E L dawi szerokos¢ maksymalny rozstaw wysokos¢ max wysokos¢ ) Kokl
uanvig catkowita ramion catkowita podnoszenia min. Wysokosc
PJ2500M 2500 kg | 2175 mm | 2174 mm | 2602 mm | 1870 mm | 115 mm

PODNOSNIK NOZYCOWY %/

Y :\)

?’://
> brak poprzecznych elementéw faczacych belki najazdowe utatwia uzytkowanie i dostep do podnosnika st
> sygnat dzwiekowy w koricowej fazie opuszczania

> mechaniczna blokada z automatycznym odblokowaniem

> system poziomujacy zapewnia podnoszenie platform poziomie bez wzgledu na rozktad mas

> ruchome fgczenia na samosmrujgcych sie tozyskach
> platformy o zmiennej dtugosci

-
Lo
—
o — ’
=
-
=
=
-
-
o wysokos¢ dtugos¢ szeroko$c Sposob
MODEL udzwig podnoszenia platform platform montazu
RAV518NL 3000kg 1900 mm 1420-1950 mm 610 mm na posadzce
RAV518NLI 3000kg 1900 mm 1420-1950 mm 610 mm w fosie

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK NOZYCOWY NORTEC
PRO>»>

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie przewidziany do montazu w fosie = Wybrania pod obrotnice = Ptyty rozprezne = Mechaniczna
blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie = Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozktad obcigzenia = Fotokomdrkowa
kontrola synchronizacji ® Podstawa z systemem precyzyjnego poziomowania ® Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujgcych =
Sygnat dzwiekowy w koricowej fazie znizania ® Sterowanie podnos$nika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne
znormga EN1493:2010

hydrauliczny podnosnik podprogowy = platformy
o dtugosci 4800 mm = udzwig 4000 kg

hydrauliczny podnosnik podprogowy =
platformy o dtugosci 5000 mm = udzwig 5000 kg

hydrauliczny podnosnik podprogowy =
platformy o dtugosci 5600 mm = udzwig 5000 kg

szarpak hydrauliczny z lampa diagnostyczng =
hydrauliczny dzwignik osi = platformy o dtugosci
5600 mm = udzwig 5000 kg

zestaw najazdéw o dtugosci 2000 mm
do montazu podnosnika na posadzce.

udwig dtugos¢ szerokos¢ Wysokoéc'. szerokqéc’ min. wysokosé
platform platform podnoszenia catkowita
PN400GPB 4000 kg 4800 mm 608 mm 2160 mm 2193 mm 290 mm
PN500GP 5000 kg 5000 mm 608 mm 2160 mm 2193 mm 290 mm
PN500GPL 5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2213 mm 290 mm
PN500N 5000 kg 5600 mm 608 mm 2160 mm 2193 mm 290 mm

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 9
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PODNOSNIK NOZYCOWY %}
jﬂ;avaglioli
Podnosnik elektrohydrauliczny przewidziany do montazu w fosie lub na posadzce = Mechaniczna blokada wysokosci zwalniana pneumatycznie

= Automatyczna synchronizacja hydrauliczna bez wzgledu na rozktad obcigzenia = Przeguby na bezobstugowych tulejach samosmarujacych

= Sygnat dZzwiekowy w koricowej fazie znizania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczeristwa zgodne
znorma EN1493:2010.

.
T

MODEL udzwig szeroko$¢ catkowita wymiary platform

RAV635.1/11 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm plaskie platformy
RAV635.1SI/ISI 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV635.2/1 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV635.2S1/ISI 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV635.4/1 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV6354Sl/ISI 3500 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.1/1 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.1SI/1SI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.2/1 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm platformy pod geometrie
RAV640.251/ISI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm szarpak 4 kierunkowy
RAV640.4.46/I 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.4.46SI/1S| 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.3.46/1 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.4.4651/15| [P 2100 mm 615x4600 mm ptaskie platformy
RAV640.3.46/1 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm SEPE A TG
RAV640.3.46SI/ISI 4200 kg 2100 mm 615x4600 mm
RAV640.6.55/1 4200 kg 2100 mm 650x5500 mm
RAV640.6.55S1/1SI 4200 kg 2100 mm 650x5500 mm platformy pod geometrie
RAV640.5.55/1 4200 kg 2100 mm 650x5500 mm szarpak 8+4 kierunkowy
RAV640.5.55SI/ISI 4200 kg 2100 mm 650x5500 mm
RAV650.1.55/1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.1.55SI/ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.2.55/1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.2.55SI/ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.6.55/1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.655SI/ISI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV650.5/1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm montaz w fosie
RAV650.5.55S1/1SI 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.1.55/1 5000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.1.55SI/ISI 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.2.55/1 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.2.55SI/ISI 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.5.55/1 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.6.55SI/ISI 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.5.55/1 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm
RAV660.5.55SI/ISI 6000 kg 2200 mm 650x5500 mm

platformy pod geometrie

ptaskie platformy
szarpak 8+4 kierunkowy

R ARANAE

podnosnik podprogowy

n
U

platformy o dtugosci 5500 mm

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK NOZYCOWY PODPROGOWY NORTEC
PRO>>

Seria podnosnikéw podprogowych o kompaktowej budowie
= Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z norma EN1493:2010.
= Najlepsza propozycja do warsztatu o matej powierzchni

Montaz na posadzce = 4 sitowniki = Hydrauliczna
blokada wysokosci = Automatyczna synchronizacja
= Fotokomorkowa kontrola synchronizacji = Sygnat
dzwiekowy w koncowej fazie znizania = Regulowana
dtugos¢ platform w zakresie 1570-2000 mm
= \Wysoko$c¢ poztozeniu 112 mm.

Montaz w fosie = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana pneumatycznie ® Automatyczna
synchronizacja = Fotokomodrkowa kontrola
synchronizacji = Sygnat dzwiekowy w koncowej fazie
znizania ® Regulowana dtugos¢ platform w zakresie
1540-1740 mm = Wysokos¢ po ztozeniu 330 mm.

Podnosénik niskiego podnoszenia nie wymagajacy
kotwienia do podfoza = Mechaniczna blokada
wysokosci zwalniana pneumatycznie ® Mechaniczna
synchronizacja = Regulowana dtugos¢ platform
w zakresie 1400-1900 mm = Zestaw do
przemieszczania orazgumowe nakfadki dystansujgce ®
Wysoko$c poztozeniu 110 mm

udzwig dtugos¢ szerokos¢ Wysokoéc’. szerokqéc’ min. wysokosc
platform platform podnoszenia catkowita
PN3000A 3000 kg 1570-2000 mm 595 mm 1900 mm 1990 mm 112 mm
PN3000C 3000 kg 1540-1740 mm 550 mm 2060 mm 1900 mm 330 mm
PN3001D 3000 kg 1400-1900 mm 520 mm 1000 mm 1740 mm 110 mm

*niektére zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegac¢ od oryginatu / 1
y Y
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PODNOSNIK 4-KOLUMNOWY NORTEC
PRO>>

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana recznie = Regulowane pofozenie jednej z platformm= Doskonale zabezpieczony sitownik hydrauliczny = Galwanizowane
olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Kota linowe o duzej srednicy = Blokada podnosnika w przypadku poluzowania lub zerwania
olinowania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzgdzenia bezpieczenstwa zgodne z norma EN1493:2010.

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5492 mm = standardowo dzwignik osi
2,5T zreczng pompa hydrauliczng = Najazdy
o dtugosci 250 mm

Wyposazenie standardowe = udzwig 2500 kg Wyposazenie standardowe = dzielone ptyty rozprezne
= wybrania pod obrotnice

M O D E L udzwi dtugos¢ szerokos¢ wysokos¢ redwit dtugos¢ / szerokosc¢
9 platform platform podnoszenia P catkowita
PO500N 5000 kg | 5492 mm | 510 mm | 1800 mm | 3000 mm | 643273480 mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK 4-KOLUMNOWY NORTEC
PRO>»>

Podnosnik elektrohydrauliczny pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada wysokosci
zwalniana pneumatycznie = Regulowane potozenie jednej z platform= Doskonale zabezpieczony sitownik hydrauliczny = Galwanizowane
olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Kotfa linowe o duzej srednicy = Blokada podnosnika w przypadku poluzowania lub zerwania
olinowania = Sterowanie podnosnika bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne z norma EN1493:2010.

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
4260 mm = Opcjonalnie dzwignik
hydrauliczny reczny XT200H lub zasilany
pneumatycznie XT200P = Najazdy
o dtugosci 1200 mm

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5190 mm = Opcjonalnie dzwignik
hydrauliczny reczny XT200H lub zasilany
pneumatycznie XT200P = Najazdy
o dtugosci 1600 mm

Montaz na posadzce = Dtugos¢ platform
5190 mm = Opcjonalnie dzwignik XT300P
zasilany pneumatycznie = Najazdy
o dtugosci 1600 mm

Wyposazenie opcjonalne = udzwig 2000 kg Waposaaenie opcjonalne = udzwig 2000 kg

L dtugos¢ szerokos¢ wysokosc¢ - dtugos¢ / szerokosc¢
udzwig ) przeswit .
platform platform podnoszenia catkowita
PO350G3 3500 kg 4260 mm 490 mm 1820 mm 3000 mm 5570/ 3460 mm
PO450G3 4500 kg 5190 mm 490 mm 1896 mm 3000 mm 6810 /3480 mm
PO550G3 5500 kg 5190 mm 490 mm 1886 mm 3000 mm 6810 /3480 mm

*niektére zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegac¢ od oryginatu / 13
y Y
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PODNOSNIK 4-KOLUMNOWY -3

Ravaglioli
Podnosniki elektrohydrauliczne pod geometrie = Platformy z wybraniami pod obrotnice i ptytami rozpreznymi = Mechaniczna blokada
wysokosci (co 100 mm) zwalniana pneumatycznie ®= Regulowane potozenie jednej z platform = Doskonale zabezpieczone sitowniki
hydrauliczne = Galwanizowane olinowanie poddane rozcigganiu wstepnemu = Samosmarujace sie kofa linowe o duzej $rednicy = Blokada
podnosnika w przypadku poluzowania lub zerwania olinowania = Sygnat dzwiekowy w koricowej fazie znizania = Sterowanie podnos$nika
bezpiecznym napieciem 24V = Urzadzenia bezpieczenstwa zgodne znorma EN1493:2010.

MODEL udzwig przeswit wymiary platform

- :
[ -~ —— — |
RAV4350 3000 kg 2450 mm 400x4300 mm I—M

RAV4401 4000 kg 2800 mm 500x4460 mm 3000%g
RAV4405L 4000 kg 3000 mm 650x5100 mm
RAV4501L 5000 kg 3000 mm 6505700 mm
RAV4651L 6500 kg 3300 mm 650x5700 mm
RAV4800 8000 kg 3300 mm 650x6000 mm
Modele do badania geometrii
RAV4402 4000 kg 2800 mm 530x4460 mm
RAV4406L 4000 kg 3000 mm 650x5100 mm
RAV4502L 5000 kg 3000 mm 650x5700 mm
RAV4652L 6500 kg 3300 mm 650%x5700 mm Y
RAV4802 8000 kg 3300 mm 650x6000 mm w

30004

J30X DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY

Modele z podnosnikiem podprogowym

RAV4401SI 4000 kg 2800 mm 530x4460 mm
4000 kg 3000 mm 650x5100 mm
Modele do badania geometrii z podnos$nikiem podprogowym
RAV4402SI 4000 kg 2800 mm 550x4460 mm

RAV4406LS| 4000 kg 3000 mm 650x5100 mm J30PX DZWIGNIK OSI HYDRAULICZNY
RAV4502LS| 5000 kg 3000 mm 650x5700 mm ZASILANY PNEUMATYCZNIE

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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PODNOSNIK STEMPLOWY

PODNOSNIKI

> podnosnik stemplowy, podwajny, elektrohydrauliczny

> doskonata synchronizacja pomiedzy cylindrami

> wyposazony w mechanizm zapadkowy zabezpieczajacy
> autokontrola szybkosci unoszenia/opadania

> z ramionami o regulowanej szerokosci rozstawu
> podnosnik przeznaczony do samochoddw osobowych i dostawczych

3400

RAV 1110NK

min. opuszczenie

RAV 1140

RAV 1150K

inne

1070

seria z ramionami
RAV1110NK 3500kg

RAV1140 3500kg

RAV1150K 5000kg

95-150 mm teleskopowe ramiona
114-150 mm teleskopowe ramiona
123-149 mm | teleskopowe ramiona, regulowany rozstaw

Ravaglioli

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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PODNOSNIKI

PODNOSNIK STEMPLOWY

. y . -
> podnosnik stemplowy, podwajny, elektrohydrauliczny m
> doskonata synchronizacja pomiedzy cylindrami /ﬁ,N

Ravaglioli

> wyposazony w mechanizm zapadkowy zabezpieczajacy

> autokontrola szybkosci unoszenia/opadania

> z ramionami o regulowanej szerokosci rozstawu

> podnosnik przeznaczony do samochoddw osobowych i dostawczych

RAV 1120, RAV1125

RAV 1120M, RAV 1125M

MODEL udzwig min. opuszczenie inne

seria z platformami
RAV1120 3500kg 60 mm staty rozstaw platform
RAV1125 3500kg 60 mm regulowany rozstaw platform, niski profil
RAV1120M 3500kg 95 mm regulowany rozstaw platform, niski profil, regulacja poprzeczna
RAV1125M 5000kg 95 mm regulowany rozstaw platform, niski profil, regulacja poprzeczna

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu




WWW.COFRAMA.PL

/ OGUMIENIE

4 -~

WYWAZARKA NORTEC
WB220 PRO>>

Wywazarka przeznaczona do wywazania két samochodéw osobowych oraz lekkich dostawczych
= qutomatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i $rednicy obreczy przy pomocy wysuwanej
miarki = pomiar szerokosci kofa reczny ® aktywny kaptur ochronny, automatyczne hamowanie kota,
programy: statyczny, dynamiczne oraz ALU = funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia niewywazenia i
ukrywania ciezarkow za ramionami obreczy ® mozliwo$¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz
gram/unjca, auto-diagnoza i program do kalibragji.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

QW

WYPOSAZENIE OPCJONALNE
ﬁ 00000 |\
o'“\, <
9999030150 9999030570 9999039901
zestaw stozkow zestaw do obreczy zestaw do kot
95/170 mm bez otworu centrujacego motocyklowych
MODEL $rednica szerokos¢ ie3ar kol dokfadnos¢ ) ilani
obreczy obreczy max. Clgzar Kota wazenia Czas pomiaru zasllanie
WB220 10"-24" | 15"-20" | 65 kg | 19 | 8s | 230v/50Hz
WB300

Wywazarka przeznaczona do wywazania kot samochodéw osobowych oraz lekkich dostawczych
= automatyczny pomiar odlegtosci kota od wywazarki i Srednicy obreczy przy pomocy wysuwanej
miarki ® pomiar szerokosci kota automatyczny = automatyczne pozycjonowanie kota = aktywny
kaptur ochronny, automatyczne hamowanie kota, programy: statyczny, dynamiczne oraz ALU
= hamulec elektryczny = wyswietlacz na diodach LED = funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia
niewywazenia i ukrywania ciezarkdw za ramionami obreczy ® mozliwo$¢ zmiany jednostek:
cal/milimetr oraz gram/unjca, auto-diagnoza i program do kalibracji.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

QW

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

Foe

00000 @) \‘3"\5

¥

9999030550 9999030570 9999039901
zestaw stozkow zestaw do obreczy zestaw do kot
95/170 mm bez otworu centrujacego motocyklowych
drednica szerokos$c¢ . dokfadnosc¢ ' -
MODEL obreczy obreczy | max. cigzar kofa wazenia osobowe Czas pomiaru | zasilanie

10"-24" | 15"20" | 65 kg 19 | 8s | 230v/50Hz

*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 17
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WYWAZARKA

WB600

Wywazarka przeznaczona do wywazania kot samochoddw osobowych oraz lekkich dostawczych
= monitor LCD 20" = punktowy wskaZnik laserowy pozycjonowania ciezarka ® automatyczny
pomiar odlegtosci kota od wywazarki, Srednicy obreczy i szerokosci = aktywny kaptur ochronny
= gutomatycznie hamowanie kota ® hamulec nozny = program statyczny, dynamiczny oraz ALU
= funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia niewywazenia i ukrywania ciezarkow za ramionami
obreczy ® mozliwos¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja, autodiagnostyka

i program do kalibracji.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

QW

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

AT

00000 @ ‘L

«(‘—"s

9999030550 9999030570 9999039901
zestaw stozkow zestaw do obreczy zestaw do kot
95/170 mm bez otworu centrujagcego motocyklowych

Srednica szeroko$c . doktadnos¢ ) -
MODEL max. ciezar kota L czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
WB600 10"-32" | 1,5"-20" | 65 kg 19 | 8s | 230v/50Hz

SPREZARKI

NORTEC

Ttokowe

PRO>>

> profesjonalne, wolnoobrotowe sprezarki ttokowe o wydtuzonej Zzywotnosci, wyprodukowane w 100% w UE
> technologia produkcji pomp sprezarkowych oparta jest na technologii produkcji w przemysle motoryzacyjnym

> wydajny ukfad chtodzenia pompy sprezarkowej

Hp 520270

pojemnos¢ cyl/st wydajnos¢ | wydmuch ssanie ci$nienie moc waga
T’LOKOWE zbior.(litr) dm3/min I/min I/min (bar) kw kg
NBL500-3.0/200 200 - 500 360 - 9 3 130
NHD520-3.0/270 270 2/1 - 420 520 10 3 145
z pojemnos¢ | ciénienie | przeptyw moc waga > profesjonalna, wolnoobrotowa sprezarka srubowa
SRUBOWE petseai® (bar) m3/min kw kg o wydtuzonej zywotnosci, wyprodukowana w 100%
NSKTG-7.55X/500 50 10 1.00 75 403 w UE

> wydajny ukfad chtodzenia pompy sprezarkowej,
> 0szczedna, niezawodna

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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WYWAZARKA

-

G2.119RFM

Wywazarka przeznaczona do wywazania kot samochodéw osobowych oraz lekkich
dostawczych = Monochromatyczny wyswietlacz 132x40 mm = Aktywny kaptur ochronny
= Automatyczny pomiar odlegtosci i $rednicy = Pomiar szerokosci obreczy przy pomocy
cyrkla = Automatyczne hamowanie kota = Hamulec nozny = Program statyczny, dynamiczne
oraz ALU = Funkcja optymalizacji, dzielenia niewywazenia i ukrywania ciezarkdw za ramionam
i obreczy = Mozliwo$¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja, autodiagnoza =
Programy do kalibracji.

G2.119RFM

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy = automatyczny program Alu s
automatyczny start + stop ® pedat hamulca

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

Ravaglioli

<

Ravaglioli

Srednica szerokos¢ . doktadnos¢ : I
max. ciezar kofa L Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
G2.119RFM 10"-26" | 1,5"-22" | 65 kg | 19 | 65 230V/50Hz

G2.121RFM

Wywazarka przeznaczona do wywazania kot samochodéw osobowych oraz lekkich
dostawczych = Monochromatyczny wyswietlacz 132x40 mm = Aktywny kaptur ochronny
= Automatyczny pomiar odlegtosci i $rednicy ® Pomiar szerokosci obreczy przy pomocy
cyrkla = Automatyczne hamowanie kota = Hamulec nozny = Program statyczny, dynamiczne
oraz ALU = Funkcja optymalizacji, dzielenia niewywazenia i ukrywania ciezarkdw za ramionam
i obreczy = Mozliwo$¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja, autodiagnoza =
Programy do kalibracji.

G2.121RFM

Automatyczny pomiar odlegtosci plus srednicy
obreczy ® automatyczny program Alu s
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= opcjonalnie ramie pomiarowe GAR 301

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

g
:
<

Srednica szeroko$c . dokfadnos¢ ) —
MODEL max. ciezar kota L czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
G2.121RFM 10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 19
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WYWAZARKA

G2.140R

Wywazarka przeznaczona do wywazania két samochoddw osobowych
oraz lekkich dostawczych = Monitor 19" = Aktywny kaptur ochronny
= Automatyczny pomiar odlegtosci i Srednicy = Pomiar szerokosci obreczy
przy pomocy cyrkla ®= Automatyczne hamowanie kota ® Hamulec nozny
= Program statyczny, dynamiczne oraz ALU = Funkcja optymalizacji, dzielenia
niewywazenia i ukrywania ciezarkdw za ramionam i obreczy = Mozliwos¢ zmiany
jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja, autodiagnoza = Programy do kalibracji.

Automatyczny pomiar odlegtosci plus $rednicy
obreczy = automatyczny program Alu s
automatyczny start + stop = pedat hamulca
= program dzielenia ciezarkdw = opcjonalnie
ramie pomiarowe GAR 301

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

/S

) Ravaglioli

.= .
Ravaglioli

Srednica szeroko$c . dokfadnos¢ ) —
max. ciezar kota L Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
G2.140R 10"-26" | 1,5"-22" | 65 kg | 19 65 230V/50Hz

G3.140R

Przeznaczona do wywazania kot samochoddw osobowych, lekkich dostawczych oraz
motocyklowych = Automatyczny pomiar odlegtosci od wywazarki i $rednicy obreczy
przy pomocy wysuwanej miarki = Aktywny kaptur ochronny = Automatyczne
pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia ® Hamulec nozny = Program statyczny,
programy dynamiczne w tym specjalne do wywazania obreczy ze stopow lekkich
=Funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia i ukrywania ciezarkéw za ramionami obreczy
=Minimalizacja zuzycia ciezarkéw = Mozliwos¢ zmiany jednostek = Autodiagnoza
i programy do kalibracji = Monitor 19" = Silnik pradu statego 24V.

reczny pomiar szerokosci obreczy przy pomocy
cyrkla = Mozliwos¢ zastosowania opcjonlanego
ramienia pomiarowego GAR306.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

D
:
T

MODEL $rednica szerokos¢ . doktadnos¢ ) -
max. ciezar kotfa L czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
G3.140R 10"-26" 1,5"-22" 70 kg 19 6s 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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WYWAZARKA

G3.140WS

Ravaglioli

Przeznaczona do wywazania kot samochodow osobowych, lekkich dostawczych oraz
motocyklowych = Automatyczny pomiar odlegtosci od wywazarki i $rednicy obreczy
przy pomocy wysuwanej miarki ® Aktywny kaptur ochronny = Automatyczne
pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia ® Hamulec nozny = Program statyczny,
programy dynamiczne w tym specjalne do wywazania obreczy ze stopdw lekkich
=Funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia i ukrywania ciezarkéw za ramionami obreczy
=Minimalizacja zuzycia ciezarkdw = Mozliwos¢ zmiany jednostek ® Autodiagnoza
i programy do kalibracji = Monitor 19" = Silnik pradu statego 24V.

Automatyczny, bezdotykowy pomiar szerokosci
obreczy = Aktywne podswietlenie wnetrza kota
lampami LED = laserowy liniowy wskaznik
pozycjonowania ciezarka

oli

/L

vag/

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

22 Ra

/ 2

$rednica szerokos¢ - dokfadnos¢ ) I
MODEL max. ciezar kota L Czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
G3.140WS 10"-26" 1,5"-22" 70 kg 19 65 230V/50Hz

GP3.140WS

Przeznaczona do wywazania kot samochodow osobowych, lekkich dostawczych oraz
motocyklowych = Automatyczny pomiar odlegtosci od wywazarki i $rednicy obreczy
przy pomocy wysuwanej miarki = Aktywny kaptur ochronny = Automatyczne
pozycjonowanie kota w miejscu niewywazenia ® Hamulec nozny ® Program statyczny,
programy dynamiczne w tym specjalne do wywazania obreczy ze stopdw lekkich
=Funkcja szybkiej optymalizacji, dzielenia i ukrywania ciezarkéw za ramionami obreczy
=Minimalizacja zuzycia ciezarkéw = Mozliwos¢ zmiany jednostek = Autodiagnoza
i programy do kalibracji = Monitor 19" = Silnik pradu statego 24V.

(ERENIS

Automatyczny, bezdotykowy pomiar szerokosci
obreczy = Aktywne podswietlenie wnetrza kofa
lampami LED = laserowy liniowy wskaznik
pozycjonowania ciezarka ® pneumatyczne
mocowanie kota na wale

joli

/L

vag/

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

iy 7=

/ E

Srednica szerokos¢ - doktadnos¢ ) I
max. ciezar kofa L czas pomiaru zasilanie
obreczy obreczy wazenia
GP3.140WS 10"-26" 1,5"-22" 70kg 19 6s 230V/50Hz
*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac¢ od oryginatu / N
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MONTAZOWNICA

G7441V.22

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon
samochodow osobowych = Pneumatycznie odchylana
kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy = Gtowica z naktadkami
do obstugi obreczy ze stopow lekkich = Mozlwo$¢ zastosowania
dodatkowego ramienia PLUS73, PLUS83D

G7441V.22

Dwie predkosci obrotowe stotu

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

® Ravagli
Avaglioli
-

LTy

S e g

zakres uchwytu zakres uchwytu max. srednica kofa | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
G7441V.22 10"-22" 12"-24,5" 1050 mm 12" 3600 kg 400V/50Hz
MONTAZOWNICA -
G7441V.24 [N 0

2B
2\ 3
=

Ravaglioli

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon
samochodow osobowych = Pneumatycznie odchylana
kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy = Gtowica z naktadkami
do obstugi obreczy ze stopdw lekkich = Mozlwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia PLUS73, PLUS83D

G7441V.24

Dwie predkosci obrotowe stotu

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

zakres uchwytu
MODEL od zewnatrz

zakres uchwytu max. Srednica kota | max. szerokosc¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od wewnatrz
G7441V.24 10"-24" 12"-26,5" 1050 mm 12" 3600 kg 400V/50Hz

7

22

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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MONTAZOWNICA

G7645D.26

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon
samochodow osobowych = Pneumatycznie odchylana
kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy = Gtowica z naktadkami
do obstugi obreczy ze stopow lekkich = Mozlwo$¢ zastosowania
dodatkowego ramienia PLUS73, PLUS83D

G7645D.26

Plynna predkos¢ obrotowa stotu

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

=
)

-
=

Ravaglioli

G7645D.26

MONTAZOWNICA

zakres uchwyty zakres uchwyty max. srednica kofa | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
10"-26" 12"-28,5" 1143 mm 17" 3600 kg 230V/50Hz

G7645ID.26

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon
samochodow osobowych = Pneumatycznie odchylana
kolumna gtéwna = Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
» Uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy = Glowica z naktadkami
do obstugi obreczy ze stopdw lekkich = Mozlwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia PLUS73, PLUS83D

G76451D.26

Pltynna predkos¢ obrotowa stotu = Inflator

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

G76451D.26

zakres uchwytu zakres uchwytu max. srednica kofa | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
10"-26" 12"-28,5" 1143 mm 17" 3600 kg 230V/50Hz

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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Coframa

MONTAZOWNICA

MO405N

NORTEC
PRO>>

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon samochoddw osobowych
i lekkich dostawczych = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujgcy = Wyposazenie standardowe
7 akcesoriami do obreczy ze stopow lekkich

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwojna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
przetacznikiem = Pistolet do pompowania
na wyposazeniu standardowym = Ogromny
zapas nakfadek ochronnych = Mozliwos¢ zastosowania
dodatkowego ramienia AL2 lub AL3 = Mozliwos¢
zastosowania gtowicy automatycznej

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

OPCJONALNE RAMIE

POMOCNICZE AL2
OPCJONALNE
GLOWICA AUTOMATYCZNA
MODEL zakres uchwytu zakres uchwytu . . L . " .
max. Srednica kota | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
MO405N 8"-22" 10"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz

Pneumatycznie odchylana kolumna gtowna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwdjna predkosc obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem = Ogromny
zapas nakfadek ochronnych = Mozliwos¢
zastosowania dodatkowego ramienia AL2 lub AL3
= Mozliwo$¢ zastosowania gtowicy automatycznej

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

OPCJONALNE RAMIE
POMOCNICZE AL3

OPCJONALNE
GLOWICA AUTOMATYCZNA
MOD EL zakres uchwytu zakres uchwyty max. $rednica kota | max. szeroko$c¢ kota sifa pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
MO420N 10"-22" 12"-24" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz

i

24

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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MONTAZOWNICA

MO620N

Montazownice przeznaczone do montazu i demontazu opon samochoddw osobowych
i lekkich dostawczych = Uchwyt 4-szczekowy samocentrujgcy = Wyposazenie standardowe
7 akcesoriami do obreczy ze stopow lekkich

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwadjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Inflator na wyposazeniu standardowym
= Metalowa skrzynka z manometrem = Ogromny
zapas nakfadek ochronnych = Mozliwos¢
zastosowania dodatkowego ramienia AL2XL
= Mozliwo$¢ zastosowania gtowicy automatycznej

NORTEC
PRO>>

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

OPCJONALNE RAMIE
POMOCNICZE AL2XL

OPCJONALNE
GEOWICA AUTOMATYCZNA

MODEL zakres uchwytu zakres uchwyty max. $rednica kota | max. szerokos¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
MO620N 10"-24" 12"-26" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz

Pneumatycznie odchylana kolumna gtéwna
= Pneumatycznie blokowana pozycja gtowicy
= Podwadjna predkos¢ obrotowa stotu aktywowana
pedatem = Winda do kota na wyposazeniu
= Inflator na wyposazeniu
standardowym = Metalowa skrzynka z manometrem
= ogromny zapas naktadek ochronnych
= Mozliwos¢ zastosowania dodatkowego ramienia
AL2XL = Mozliwos¢ zastosowania gtowicy

standardowym

automatycznej

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

OPCJONALNE RAMIE
POMOCNICZE AL2XL

OPCJONALNE
GLOWICA AUTOMATYCZNA

M O D E L zakres uchwytu zakres uchwytu max. $rednica kota | max. szerokos$c¢ kota sita pracy zbijaka zasilanie
od zewnatrz od wewnatrz
MO820N 10"-28" 12"-30" 1200 mm 15" 3000 kg 400V/50Hz
*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu / o5
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OGUMIENIE

MONTAZOWNICA MOBILNA NORTEC
MC605M PRO>>

> montazownica elektrohydrauliczna mobilna
> mobilna przewodowa jednostka sterujgca
> montaz na samochodzie dostawczym

> uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy

> rolka zbijajaca i pazur w zestawie

AKCESORIA OPCJONALNE

MC605.137 komplet naktadek na
szczeki MC605M do obreczy aluminiowych

moc silnika moc silnika cisnienie srednica Srednica szeroko$c max. ciezar
M O D E L chwytaka pompy robocze obreczy kota kota kota

1,5kwW | 1,Tkw |130bar+/»10%| 13"-26" | 1300 mm | 600 mm | 750 kg

MONTAZOWNICA NORTEC
Do két samochodéw ciezarowych PRO))

> talerz zbijaka i pazur umieszczone na obrotowej gtowicy pozwalajacy na szybka zmiane narzedzia
> specjalnie profilowany talerz zbijaka pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka uszkodzenia
> ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego ustawienia kota

> bezpieczne napiecie sterowania (24V) eliminuje ryzyko porazenia pragdem
> mobilna przewodowa jednostka sterujaca
> uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy

> dwie predkosci obrotu chwytaka

> podtogowa konstrukcja no$na

AKCESORIA OPCJONALNE

MC60.137 komplet naktadek na
szczeki MC605 do obreczy aluminiowych

zasilanie moc silnika moc silnika ci$nienie srednica srednica szeroko$¢ | max. ciezar
M O D E L chwytaka pompy robocze obreczy kota kota kota

400\//50Hz| 2,2kW | 2,2kW |13obar+/-w0%| 13"-26" | 1600 mm | 800 mm | 550kg

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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MONTAZOWNICA NORTEC
Do két samochodéw ciezarowych PR O))

> talerz zbijaka i pazur umieszczone na obrotowej gtowicy pozwalajacy na szybka zmiane narzedzia
> specjalnie profilowany talerz zbijaka pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka uszkodzenia
> ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego ustawienia kota

> bezpieczne napiecie sterowania (24V) eliminuje ryzyko porazenia pradem

> mobilna przewodowa jednostka sterujaca
> uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy

> dwie predkosci obrotu chwytaka

> podtogowa konstrukcja nosna

AKCESORIA OPCJONALNE

MC605.137 komplet naktadek na
szczeki MC605 do obreczy aluminiowych

zasilanie moc silnika moc silnika cisnienie Srednica srednica szeroko$¢ | max. ciezar
M O D E L chwytaka pompy robocze obreczy kota kota kota

400V/50Hz| 1,3kW/1,8kV\/| 1,5kwW |130bar+/-w0%| 13"-27" | 1600 mm | 780 mm | 1500 kg

(o]
Do kot samochodéw ciezarowych, maszyn rolniczych i budowlanych

> talerz zbijaka i pazur umieszczone na obrotowej gtowicy pozwalajacy na szybka zmiane narzedzia
> specjalnie profilowany talerz zbijaka pozwala na sprawny demontaz opony bez ryzyka uszkodzenia
> ruchoma platforma do szybkiego i precyzyjnego ustawienia kofa

> bezpieczne napiecie sterowania (24V) eliminuje ryzyko porazenia pradem
> mobilna przewodowa jednostka sterujaca
> uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy

> dwie predkosci obrotu chwytaka

> podtogowa konstrukcja nosna

AKCESORIA OPCJONALNE

MC705.137 komplet naktadek na szczeki MC705
do obreczy aluminiowych

szerokosc
kota

srednica
kota

Srednica
obreczy

400V/50Hz| 1,3kW/1,8kW | 1,Tkw |130bar+/—10%| 14"-56" | 2300 mm | 1065 mm | 1500 kg

cisnienie
robocze

max. ciezar
kota

zasilanie moc silnika moc silnika
MODEL ‘ chwytaka ‘ pompy

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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MONTAZOWNICA RAVAGLIOLI

Do két samochodéw ciezarowych ‘
-
> montazownica elektrohydrauliczna dla két pojazdow ciezarowych ¢ J

Ravaglioli

> uchwyt 4-szczekowy samocentrujacy

> mobilna jednostka sterujgca

> dZwignie sterowania obracane o 120°

> talerz zbijaka i pazur na obrotowej gtowicy
> hydrauliczna regulacja sity nacisku narzedzia
> mozliwo$¢ obstugi opon bezdetkowych

Standardowe wyposazenie:

> 1 fom do podnoszenia krawedzi opony
> 1 zacisk do felg é

zakres prac szczek | max. szerokos¢

G96N 1n"-27" | 925 mm

MONTAZOWNICA RAVAGLIOLI

Do két samochodéw ciezarowych ‘ Y
]
Idealne rozwigzanie dzieki niewielkim rozmiarom /““;a;,ag"o,i

> Dla duzych samochoddw ciezarowych jak i
maszyn rolniczych.

Obstuguje kota do 56" $rednicy.

Uniwersalny ruchomy uchwyt wspomagajacy
operatora podczas procesu montazu/demontazu
opony przez co obstuga jest bardzo prosta.

MOZLIWOSC PODNOSZENIA
| OBRACANIA GEOWICY

A\

Ay

MO D E L zakres prac szczek | max. szerokos¢
od wew. kofa
G9256.11ST 1'-s6" | 1100mm

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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(=] WYWAZARKA

GTL2.120R, GTL4.140R

Wywazarka przeznaczona do wywazania k&t samochoddw ciezarowych z mozliwoscig
wywazania kot samochodéw osobowych i dostawczych = Winda pneumatyczna do
zakfadania kota = Automatyczne hamowanie kota = Program statyczny, dynamiczne
oraz ALU = Mozliwos¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja, autodiagnoza
= Programy do kalibracji.

GTL2.120RC

Reczny pomiar odlegtosci, Srednicy i szerokosci obreczy =
Monochromatyczny wyswietlacz LCD o duzym kontrascie
= Flektropneumatyczna blokada kofa

GTL4.140RC

Automatyczny pomiar odlegtosci i srednicy
- pomiar szerokosci obreczy przy pomocy
cyrkla = Monitor TFT SVGA 19" = Ostona
kofa na wyposazeniu standardowym

Ravaglioli

I

Ravaglioli

™

Ravaglioli

srednica szeroko$c . dokfadnosc¢ wazenia | predkos¢ obrotowa G
MODEL max. ciezar kota . o zasilanie
obreczy obreczy osobowe/ciezarowe | osobowe / ciezarowe
GTL2.120R 10"-30" 1,5"-22" 200 kg 1g/10g 100/ 80 obr/min 230V/50Hz
GTL4.140R 10"-30" 1,5"-22" 200 kg 1g/10g 100/ 80 obr/min 230V/50Hz

WC2130

Wywazarka przeznaczona do wywazania k&t samochoddw ciezarowych
z mozliwoscig wywazania két samochoddw osobowych i dostawczych
= Winda pneumatyczna do zakfadania kota = Aktywny kaptur ochronny
= Reczny pomiar odlegtosci, $rednicy i szerokos$ci obreczy
= Automatyczne hamowanie kota ®= Program statyczny, dynamiczne
oraz ALU = Mozliwos¢ zmiany jednostek: cal/milimetr oraz gram/uncja,
autodiagnoza = Programy do kalibracji.

WYPOSAZENIE STANDARDOWE

L 4 {

WYPOSAZENIE OPCJONALNE

R

B

.HO
9999040291 9999040101
zestaw adapteréw stozek opcjonalny
4 i 5-ramiennych 170-215 mm
srednica szeroko$c . dokfadnosc dokfadnosc I
MO DE L max. ciezar kota . BRI zasilanie
obreczy obreczy wazenia osobowe wazenia ciezarowe
WC2130 10"-32" | 1,5"20" | 200 kg | 19 109 230V/50Hz
*niektore zdjecia i opisy mogg nieznacznie odbiegaé od oryginatu / 29
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URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII

Bezprzewodowe urzadzenie do pomiaru i regulacji i geometrii
kot pojazdu w technologii 3D Ravaglioli TD3000SP

@
>

Ravaglioli

Sledzenie pozycji kofa podczas kompensadji
Szybka kompensacja przez przetoczenie
Instrukcja Krok po Kroku w 3D
Standardowe akcesoria:

> blokada kierownicy,

> blokada hamulca, obrotnice

> komputer PC, klawiatura,

> drukarka, tadowarka baterii

> Bezprzewodowa komunikacja Bluetooth®
> Recznie ustawiane kamery 3D

> 2 pary uchwytéw 4 punktowych

> monitor 19"

MODEL

> komunikacja bezprzewodowa

> 4 gtowice pomiarowe z sensorami CCD, 8 sensorow
> transmisja pomiedzy gtowicami w podczerwieni

> glowice z klawiatura zasilane akumulatorowo

> oprogramowanie w srodowisku MS WINDOWS

> polska wersja jezykowa programu RAV ALIGNER

> baza danych ponad 20.000 pojazddw

> mozliwos¢ definiowania wiasnych pojazddw

> zestawienie wynikow testu na jednym ekranie

MODEL

Doktadnos¢  Zakres pomiaru  Zakres pomiaru

przednia 03

zbieznos¢ catkowita +/-2' +/-2° +/-20°

zbieznos¢ potowkowa +/-1' +/-1° +/-20°

nierbwnolegto$¢ osi +/-2' +/-2° +/-5°

pochylenie kofa +/-2' +/-3° +/-10°

wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +/-5 +/-10 +/-18°

pochylenie osi sworznia zwrotnicy +/-5 +/-10° +/-18°

tylna o3 P —
TR e vl VA IS Kompensacja bicia obreczy przez pchniecie
zbieznos¢ potéwkowa +/-1' +/-1° +/-20° o o ) o
nierownolegtos¢ osi (td5080) +/-2 +/-2° +/-5° Istnieje mo;\\wosc pomiaru bicia felg
pochylenie kota +/-2' +/-3° +/-10° bez uzycla pOd_”OS”'ka poprzez
odchylenie osi jazdy do osi symetrii +/-2' +/-2° +/-5° popchniecie pojazdu na odlegtos¢

odpowiadajaca obrotowi kot o 180°.
Wyposazenie standardowe:

Blokada pedatu hamulca e
Uchwyt kierownicy i
Instrukcja obstugi

b

Glowica pomiarowa x4 I
Zasilana akumulatorowo z transmisja w podczerwieni
Wyposazona w klawiature zdalnego sterowania

/ *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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URZADZENIE DO KONTROLI GEOMETRII

Urzadzenie TD5080WS.ITS oparte jest na czterech aktywnych, 8- GBBIuetooth QCSAN:_T?\:\‘ ;(Yv:-:;',-\l,l \/\/.
sensorowych gtowicach pomiarowych z bezprzewodowg CERTIFIED BY DNV GL Y
komunikacja w podczerwieni pomiedzy gtowicami i w technologii =150 9001 = ~ Ravaglol
Bluetooth z jednostka centralna. Gtowice wyposazone w klawiature Tml

do zdalnego zarzadzania oprogramowaniem oraz wyswietlacz na
diodach LED do wizualizacji podstawowych parametréw pracy.
Automatyczne tadowanie akumulatoréow gtowic po odwieszeniu
ich nawozekz komputerem PC, monitorem LCD 19"idrukarka

TD5080WS.TDT

Przejrzyste i intuicyjne oprogramowanie do obstugi
w jezyku polskim zawiera aktualng baze ponad 90 tys.
pojazdodw, z mozliwoscia tworzenia wiasnych zapiséw.

MENU )

Oprogramowanie urzadzenia generuje
animacje 3D, prowadzgce operatora poprzez
procesy pomiarowe i regulacyjne na niemal
kazdym etapie zaawansowania

Szybka kompensacja bicia obreczy przez
przetoczenie pojazdu (obrét két o kat 30st)
zapewniajaca rownie wysoka doktadnosc
pozostatych pomiaréw jak kompensacja
przeprowadzona w sposéb standardowy.

KOMPENSACJA )

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

03 Pomiar Dokfadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity |
Zbieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2 7
Thieznos¢ pofowkowa +1 +1° +20° ' ‘

przid Nieréwnolegfos¢ osi +2' +2° +5° l

Pochylenie kota +2' +3° +10° ) '
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18° "
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18° a
Zbieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2
Zbiezno$¢ potowkowa +7 +1° +230° e—

v nieréwnolegtosc osi +2' +2° +5° L
pochylenie kofa 7 3 100 Na standardowym wyposazeniu cztery uchwyty
Odchylenie osi azdy od osisymeti 47 T s 4-punktowe, para obrotnic, blokada kierownicy
Sladowos¢ +2mm +70 mm i hamulca.
Nierownolegfos¢ osi +2mm +99mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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URZADZENIE DO GEOMETRII KOt

RAVTD2.0WIFI P
Nowa koncepcja CCD Geometrii do pojazddw. ?
Obstuga geometrii za pomoca przeno$nego tabletu.

komunikacja gfowic pomiarowych z tabletem poprzez transmisje Wi-Fi.
Zaawansowana technologicznie alternatywa dla aktualnego
rozwigzania na rynku (brak szafki oraz krzyza pomiarowego!).

Catkowite przeprojektowanie gtowice pomiarowe i uchwyty na obrecze.
Oprogramowanie oparte na systemie Andriod.

W zestawie znajduje sie:

> Tablet z oprogramowaniem oraz obszerng bazg pojadéw

> Zestaw magnesow dla tabletu

> Transmisja Wi-Fi

> Panele $cienne dla gtowic z wtyczka fadowania USB i uchwytem na tablet
> 4 Gtowice 8-CCD z fozyskami, z enkoderem oraz szybkim tadowaniem
> 2 pary uchwytéw STDA33EU z zaciskami cztero punktowymi

> Para obrotnic ST10A7 / P

> 1 blokada pedatu hamulca

> 1 blokada kierownicy

NOWE GLOWICE POMIAROWE:
Komunikacja Wi-Fi, 8 czujnikéw pomiarowych, mocowanie
ztozyskiem oraz enkoder z portami do szybkiego tadowania.

E-MAIL  MozZliwos¢ wystania raporty z mierzonych pojazddw Plyty nascienne do montazu
W‘ bezpos_red.mo do_ klventg, za _posredmctvvem poczty elektronicznej. gtowic oraz uchwytéw
=> Intuicyjny interfejs z animacjami w 3D.

Wi
)
\
1
I

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

0¢ Pomiar Doktadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity
Zbieznod¢ catkowita +2' +2° +20°x2
Zbieznos¢ potdwkowa +7' +1° +20°

- Nierownolegtos¢ osi +2' +2° +5°
Pochylenie kota +2' +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Zbieznod¢ catkowita +2' +2° +20°x2
Zbieznos¢ potdwkowa +7' +1° +230°

vt nieréwnolegtos¢ osi +2' +2° +5°
pochylenie kofa +2' +3° +10°
Odchylenie osi jazdy od osi symetrii +2' +2° +5°
Sladowos¢ +2mm +70mm
Nierownolegtos¢ osi +2mm +99mm

/32 *niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiega¢ od oryginatu
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DIAGNOSTYKA

GEOMASTER 2D NORTEC
PRO>>

Urzadzenie do badania geometrii

> 4-aktywne, 8-sensorowe gtowice pomiarowe
> glowice komunikuja sie miedzy soba w podczerwieni

i w technologii Bluetooth z jednostka centralna
> glowice wyposazone w klawiature do zdalnego zarzadzania oprogramowaniem
> wyswietlacz na diodach LED do wizualizacji podstawowych parametrow pracy
> automatyczne tadowanie akumulatoréw glowic po odwieszeniu ich na woz
> komputer PC, monitor LCD 19", drukarka

B} Produkt wroski

Na standardowym wyposazeniu cztery uchwyty
4-punktowe, para obrotnic, blokada kierownicy
i hamulca.

GEOMASTER2D

Przejrzyste i intuicyjne oprogramowanie

do obstugi w jezyku polskim zawiera
aktualng baze ponad 90 tys. pojazdéw,
zmozliwoscia tworzenia whasnych zapisow.

Szybka kompensacja bicia obreczy przez

Animacje generowane przez oprogramowanie przetoczenie pojazdu (obrdt kot o kat 30°)
prowadzq opgratora POPrZEZ procesy pomiarowe - zapewniajaca rownie wysoka dokfadnos¢
na niemal kazdym etapie zaawansowania. pozostalych pomiarow jak kompensacja

przeprowadzona w spos6b standardowy.

ZAKRESY POMIAROWE | DOKEADNOSC

03 Pomiar Dokfadnos¢ | Zakres pomiaru | Zakres catkowity
Zhieznosc catkowita +2' +2° +20°x2
Zbieznos¢ potowkowa +1 +1° +20°

, Nierownolegfos¢ osi +2 +2° +5°
Przéd ’ .

Pochylenie kota +2 +3° +10°
Wyprzedzenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Pochylenie osi sworznia zwrotnicy +5 +10° +18°
Zbieznos¢ catkowita +2 +2° +20°x2
Zbieznos¢ potowkowa +7 +1° +230°

v nierownolegtos¢ osi +2 +2° +5°
pochylenie kofa +2' +3° +10° Plyty rozprezne
Odchylenie osi jazdy od osi symetrii +2' +2° +5° 1440 x 600 x 50 mm
Sladowos¢ +2mm +70mm zestaw 2 szt.
Nierownolegfos¢ osi +2mm +99mm

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegaé od oryginatu
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AXONE Nemo 2

DIAGNOSTYKA PRZEWODOWA | BEZPRZEWODOWA, ANALIZA SPALIN

Modutowe i wszechstronne urzgdzenie
diagnostyczne/autodiagnostyczne

z wyswietlaczem, podfaczane
bezposrednio do samochodu,

lub alternatywnie do intefejséw
diagnostycznych TEXA z
wykorzystaniem bezprzewodowej
technologii Bluetooth.

Z12170 CAR
Z12720 TRUCK
Z12790 MARINE

NAVIGATORTXB's

DIAGNOSTYKA BEZPRZEWODOWA

NAVIGATOR TXBs jest interfejsem diagnostycznym
ostatniej generacji stworzonym przez TEXA
do zastosowania w $rodowisku motocykli

i silnikéw sprzetu motorowodnego.

To awangardowe urzadzenie wywodzi

sie z NAVIGATOR'a TXM i NAVIGATOR'a TXB.

evoLuTIGN

D11731 BIKE
D11791 MARINE

RC2

ANALIZA EMISJI SPALIN

Urzadzenie do odczytu obrotéw i temperatury
silnika, niezbedne do wykonania petnej
analizy emisji spalin. Komunikuje sie

z jednostkami wizualizacyjnymi oraz

z MULTI PEGASO dzigki

bezprzewodowej technologii

Bluetooth.
-~

MODEL

G05150

NAVIGATOR TXT's

DIAGNOSTYKA BEZPRZEWODOWA

Interfejs do petnej autodiagnostyki, obstugujacy wszystkie
typy pojazddw (OSOBOWE, CIEZAROWE, MOTOCYKLE);

Komunikuje sie z wszystkimi jednostkami wys$wietlajacymi
TEXA dzieki technologii Bluetooth.

D07213 CAR
D07223 TRUCK
D072C2 OHW

e
B
a
s
]
2

UNIPROBE CAR

DIAGNOSTYKA PRZEWODOWA

Urzadzenie do wykonywania pomiaréw i testow:
oscyloskopowych i wysokiego napiecia,
multimetrowych, akumulatora, rozrusznika,
alternatora i sieci poktadowych.

MODEL

704260

RC3

ANALIZA EMISJI SPALIN

Urzadzenie do odczytu obrotow i temperatury silnika. Poza sposobami
odczytu whasciwymi dla RC2, moze odczyta¢ dane bezposrednio z gniazda
EOBD, bez podnoszenia maski pojazdu.
Komunikuje sie z jednostkami
wizualizacyjnymi oraz z MULTI PEGASO
dzieki technologii Bluetooth.

G01250

TD5040TWS

'
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GASBOX Autopower OPABOX Autopower

Modut do analizy emisji spalin silnikéw benzynowych. Modut do analizy emisji spalin silnikow diesel.
Dzieki wbudowanym bateriom moze pracowac Dzieki wbudowanym bateriom moze pracowac
W sposob ciagly przez 6 godzin, bez koniecznosci w sposéb ciagly przez 6 godzin, bez koniecznosci
dotadowania. Komunikuje sie z jednostkami dofadowania. Komunikuje sie z jednostkami
wyswietlajacymi oraz ze stacjg MULTI wyswietlajagcymi oraz ze stacja MULTI PEGASO
PEGASO w sposob bezprzewodowy, dzieki bezprzewodowej technologii Bluetooth.
dzieki technologii Bluetooth.

G00861 FUNKCJONALNOSC: ANALIZA EMISJI SPALIN

MODEL

G00951 FUNKCJONALNOSC: ANALIZA EMISJI SPALIN

KONFORT E700

- KONFORT 705R to najnowsza stacja obstugi klimatyzacji “entry level” TEXA zaprojektowana dla uzytkownikdw poszukujacych urzadzenia skutecznego,
prostego w obstudze, ale oferujgcego mozliwos¢ wykonywania wszystkich operacji z zakresu obstugi uktadu klimatyzacji na czynnik R134a.

- KONFORT 707R jest bazowym modelem stacji, ekonomicznym, prostym w obstudze, ale rozwinietym z punktu widzenia technologicznego.
Zapewnia maksymalng skutecznos¢ i wygode automatycznej obstugi uktaddw klimatyzacji na czynnik R1234yf.

- KONFORT 710R jest przeznaczona do obstugi ukfadéw klimatyzacji z czynnikiem R134a.Do zalet stacji nalezg miedzy innymi:
automatyczna kontrola nieszczelnosci, podawanie czynnika przy uzyciu wagi elektronicznej, podawanie automatyczne olejow
oraz wydajny odzysk czynnika (skuteczno$¢ powyzej 95%).

- KONFORT 712R jest wersja podstawowa, ktérag mozna zakupi¢ w konfiguracji z czynnikiem R134a (z mozliwoscia konwersji, przy zastosowaniu
odpfatnego zestawu, na czynnik R1234yf), lub bezposrednio zakupic ja w konfiguracji z R1234yf, bez zadnej réznicy w cenie.

- KONFORT 760R tak jak i w poprzednim modelu, mozliwy jest jej zakup w konfiguracji z jednym, badz drugim czynnikiem chtodzacym;
przeznaczona jest dla odbiorcéw bardziej wymagajacych, poniewaz posiada o wiele wiecej funkcji niz model poprzedni i jest w petni
automatyczna, aby zminimalizowac czas pracy mechanika.

- KONFORT 760R BUS jest zaprojektowana i zbudowana z mysla o wymaganiach "uktadéw klimatyzacji o duzej pojemnosci',
instalowanych w autobusach i innych pojazdach tego typu, gdzie wystepuje potrzeba klimatyzowania duzych przestrzeni.

- KONFORT 780 BI-GAS moze obstugiwac zardéwno pojazdy stosujace czynnik R134a jak i R1234yf. Gabarytowo podobna do stacji z tej serii,
ta wersja Konfort pozwala na obstuge samochodowych uktadow klimatyzacji w sposob zamienny, bez wiekszego wysitku ze strony mechanika,
w czasie zaledwie jednej minuty, pozwala przejs¢ z jednego typu czynnika na drugi.

MODEL seria CZYSZCZENIE PRZEWODOW STACJI

| Z10410 | 705R Aby zagwarantowac bezpieczenstwo i wydajnosc, nalezy bezwzglednie zapobiegac
707R kontaktowi réznych typdw oleju i czynnika chtodzacego miedzy soba. Dlatego tez TEXA
708510 710R opracowata specjalny sposob czyszczenia wewnetrznych przewodow stacji.

A06610 712R

T AUTOMATYCZNA KONTOLA NIESZCZELNOSCI

m Stacje obstugi klimatyzacji serii KONFORT 700 automatycznie wykonuja kontrole wyciekow
m gazu ze zbiornikow w trybie ciggtym. Wszystkie operacje dotyczace bezpieczerstwa odbywaja
W sie w petni automatycznie, bez mozliwosci pomytki lub niedopatrzenia ze strony operatora.

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac¢ od oryginatu
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MONITORING OLEJOWY

UMS2

System monitoringu olejowego UMS2 umozliwia kontrolowane wydawanie zadanych ilosci cieczy przez upowaznione do tego osoby. Wystepuje
w trzech podstawowych wersjach: Master Professional, Multii Complex. System pracuje pod nadzorem komputera podtaczonego do sieci Ethernet,
na ktérego dysku zainstalowany jest dedykowany program dostarczany przez producenta. Komputer moze nadzorowac prace dziesieciu stanowisk
w wersji Professional i wielokrotnosci 4 w wersji Multi, np. w przypadku rozproszenia miejsc poboru. Uprawnione osoby (operatorzy) moga
wydawac okreslong ilos¢ oleju z dowolnego zwijadta za pomocg kodu dostepu, karty magnetycznej lub chipa. Wydawanie oleju jest sterowane
elektrozaworem i dozowane za pomoca przeptywomierza. Informacje o dokonanej operacji (wydaniu oleju) sg rejestrowane w odpowiedniej bazie
danych. Program pozwala na przegladanie i przeszukiwanie zarejestrowanych operacji. System monitoringu olejowego UMS 2 skfada sie
znastepujacych urzadzen: 1. Klawiatura (manipulator), 2. Centrala (system dozowania) 3. Wys$wietlacz dodatkowy.

1. Klawiatura z wyswietlaczem umozliwia komunikacje z systemem. Odczytuje kody z czytnika zblizeniowego lub kody kreskowe. Dotykowy
pojemnosciowy wyswietlacz LCD 7" prezentuje wprowadzane dane oraz wyswietla niezbedne komunikaty Za pomocg ekranowej klawiatury
alfanumerycznejmozna wprowadza¢ do systemu dane: * kod operatora * numer zlecenia lub numer rejestracyjny * numer zwijadta * ilos¢ oleju

2. Centrala (sterownik dozowania). Centrala jest gtéwnym urzadzeniem wykonawczym, sterujgcym procesem wydawania olejéw. Nadzoruje
prace catego systemu oraz zarzadza komunikacja danych miedzy systemem U2M, Sa komputerem. Kontroluje przeptyw informacji miedzy
urzadzeniami systemu tj. klawiatura, komputerem PC i wyswietlaczem dodatkowym. Steruje praca elektrozaworéw i zlicza impulsy
z przeptywomierzy. Steruje on pracag maksymalnie o$miu elektrozawordw, doprowadzajac do nich napiecie state 24V Odczytuje impulsy
z maksymalnie o$miu przeptywomierzy (pulsatoréw). Po wydaniu zadanej ilosci oleju przesyfa do

komputera raport o wykonanej operadji.
3. Wyswietlacz dodatkowy. Za pomoca czterech, czerwonych, 7-segmentowych wyswietlaczy LED
wskazuje wydangilos¢oleju.

’JE) MASTER

s

HEEERR
101008 B8 |
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STOJAK DO SILNIKOW

NORTEC

TL-55002, TL-SS005

MODEL udzwig wysokos¢ pracy

TL-S5002 500 kg 730 mm
TL-SS005 1000 kg 830 mm

ZURAW

TL-ZU020

i
MODEL |t
TL-ZU020 o7 | 2170 mm

ZESTAW OLEJOWY

Z pompa pneumatyczna na beczke

w zestawie:

> pompa pneumatyczna 940 mm

> pistolet z przeptywomierzem elektronicznym
>waz 1/2" o dtugosci4 m

> 2" zlaczka do mocowania pompy w beczce

MODEL przetozenie wydajnosc¢

35014PRO 3:1 12 1/min.
55014PRO 5:1 14 1/min.

ZESTAW OLEJOWY

Z pompa pneumatyczna na beczke i wézkiem

w zestawie:

> pompa pneumatyczna 940 mm

> pistolet z przeptywomierzem elektronicznym
>waz 1/2"o dtugosci4 m

> ztaczka do mocowania pompy w beczce

> wozek platformowy pod beczke 200 L

MODEL przetozenie wydajnos¢

36014PRO 3:1 12 |/min.
56014PRO 5:1 14 1/min.

PRO>>

PODPORA NORTEC
TL-PM031, TL-PM061 PRO>>

o wysokos¢
udzwig podnoszenia
TL-PM031 3T 285-425 mm
TL-PM061 6T 395-605mm

ZESTAW SMAROWY

Mobilny, zasilany pneumatycznie ze zbiornikiem 13 kg

> zbiornik o pojemnosci 13 kg

> cisnienie zasilajace: 5-8 bar

> pneumatyczna pompa smarowa 50:1
>waz 1/4" o dtugosci 2 m

> pistolet smarowy z koncdwka smarowg 4-szczekowa
> wydajnos¢: 500-800 g/min

MODEL
—Gpiooi | §
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WOZEK NARZEDZIOWY NORTEC
PRO>>

7 szuflad, 279 elementéw

Narzedzia skompletowane w 6 modutéw

> wyposazenie: 279 elementéw

> ilos¢ szuflad: 7 sztuk

> zamek zamykajacy jednorazowo
wszystkie szuflady

> hamulec: 2

> wymiary: 795 x 480 x 785 mm

>waga: 71 kg

MODEL
WN279

PODRECZNY ZESTAW KLUCZY TYPU IMBUS

KLUCZE PLASKOOCZKOWE
Z SYSTEMEM ZAPADKOWYM

0000000

Q0D 0000600000
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PODNOSNIK BALWANKOWY

NORTEC

MODEL

TL-BA020

TL-BA030
TL-BA045
TL-BA080

PRO>>

wysokos¢ $rednica

udzwig podnoszenia poduszki
2T 140-320 mm 190 mm
3T 140-380 mm 240 mm
45T 150-380 mm 340 mm
8t 150-380 mm 440 mm

PODNOSNIK ZABA

MODEL

TL-ZA25DL

TL-ZA100
TL-ZA22P

o wysokos¢
udzwig podnoszenia
25T 85-485 mm
25T 75-505 mm

3T 135-495 mm

NORTEC
PRO>>
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PRASA HYDRAULICZNA

sita zakres prac skok sitownika
TL-PR10H 10T 358 mm 135mm
TL-PR20H 20T 1035 mm 145 mm
TL-PR20W 20T 1050 mm 145 mm
TL-PR30H 30T 820 mm 150 mm
TL-PR50H 50T 885 mm 235 mm

SCISKACZ SPREZYN

NORTEC

PRO>>

v

Srednica zakres
sprezyn pracy
TL-SC290 100-200 mm 290-150 mm
TL-SC590 400 mm 570-210 mm
TL-SC600 400 mm 570-210 mm
DZWIGNIK NORTEC BELKA DO SILNIKA NORTEC
PRO>> PRO>>
WYPOSAZENIE OPCJONALNE

kosz z fancuchem i regulacjg pochylenia

wysokos¢

podnoszenia

MODEL e
500 kg

| 1130-1940 mm

nosnos¢ dtugosc
TL-ES005 500 kg 1500 mm
TL-ES175 500 kg 1750 mm

/7
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URZADZENIA DO OBStUGI KLIMATYZACII

> urzadzenie automatyczne z bazg danych do pojazddéw
osobowych, ciezarowych rolnicznych z podziatem na

zastosowane podzespoty np.. kompresor

> przy pierwszym uruchomieniu pozwala wybra¢ jednorazowo

czynnik z jakim bedzie stacja pracowa¢ R134a lub R1234yf

> zapewnia czystos¢ czynnika chtodniczego

> intuicyjna i przyjazna dla uzytkownika obstuga

> test cisnieniowy zapewnia optymalne bezpieczernstwo

> w standardzie drukarka termiczna

> komplet przewoddw serwisowych o dtugosci 3,0 m.

> tryb pracy automatyczny lub manualny z podziatem na poszczegdlne czynnosci.

> szereg akcesorii: pokrowiec, olej uniwersalny, analizator gazu

B} Produkt wroski

MENU W JEZYKU POLSKIM, INTUICYJNY INTERFEJS

R1234yf ANALIZA GAZU 05129 14:42 R1234yf BAZA DANYCH 051218 13:40

Podlacz zlacze analizatora gazu do
strony niskiego cisnienia ukladu klimatyzacji x
bez otwierania go.

Nacisnij OK. Aby kontynulowa

rodzaj pojemnos¢ szybkos¢ wydajnos¢
czytnika butli odzyskiwania gazu pompy
ECK NEXT R134a 121 300g/min 721/min
ECK NEXT HFO PEZYE 12l 300g/min 721/min

URZADZENIE DO OBStUGI KLIMATYZACJI NA DWA GAZY Y ECOTECHNICS

> urzadzenie automatyczne z baza danych do pojazdéw

> urzadzenie na dwa gazy (R134 i R1234yf)

> zapewnia czysto$¢ czynnika chtodniczego

> intuicyjna i przyjazna dla uzytkownika obstuga

> test cisnieniowy zapewnia optymalne bezpieczenstwo

> w standardzie drukarka termiczna

> komplet przewoddw serwisowych o dtugosci 3,0 m.

> podgrzewana butla, pokrowiec ochronny

> tryb pracy automatyczny lub manualny z podziatem na poszczegdine
Czynnosci.

B} Produkt wroski

rodzaj rodzaj pojemnos¢ szybkos¢ wydajnos¢
MODEL czytnika czytnika butli odzyskiwania pompy

TWIN PRO R134a \ R1234yf \ 2x 12 kg \ 300g/min \ 100 I/min

*niektore zdjecia i opisy moga nieznacznie odbiegac¢ od oryginatu / .
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